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Abstract : Over the past three decades, the photogrammetry and computer vision communities have 
developed a variety of algorithms to aid automatic measurement of 3-D surface shape by exploiting the 
principle of stereo vision. Computing the depth values from stereoscopic images is one of the key problems 
in photogrammet. We calculate depth from disparity and we are looking for more detailed disparity. In this 
project, we proposed a new way to determing the sub-pixel disparity from two stereio images. The stereo 
principle provides that, when a 3-D point is imaged from two distinct viewpoints, it will project to a different 
location in each image. If it is possible to locate the corresponding points in both images, then the height of 
the 3-D point can be established by a process of triangulation, provided that the imaging parameters and 
orientation of the camera/sensor are known. The whole method is based on phase corrolation and how we 
use it to determine disparity. We first calculate disparity in a integer way and then we get the data for 
calculating sub-pixel disparity map to have precise quantitiy. We will get help from the images and how they 
behave on windows to select best adaptive functions to determine disparity. 
 

 افزایش دقت اندازه گیری عمق در تصاویر دو چشمی به کمک مفهوم زیر پیکسل

استخراج میزان عمق از تصاویر همواره به  لییهپ یهاییو بهولن هزینه  رن مهورل توقه  موددهان بهوله اسهت اه  لر اتتسها به  سهاطت سه  ب هد  موهی  از چکیده: 

هها  بهوله اسهت اه  بهر اسها  رو  1گیهر  عمهق لر تصهاویر لو چ هم مه  وهوله ههدز از ات هان ایهو یایهان تامه  بس هول رو  اتهدازهلو تصویر لو ب د  طتم 

اقههرا گرلیههده اسههته لر اتههدازه گیههر  ههها  ن اهه  م نهها  اتههدازه گیههر  تنسهها ییککههپ ههها  تصههویر بههوله اسههت اهه  ا  عهها   2م تنهه  بههر هوریهه  و لرون یههاب 

بههیو لو تصههویر  3اههرله لر ملای ها  ات ههان وهده تههاانون موددهان بهه  سهرای اب ههال ریزییککهپ رهتهه  اه  براسهها  میهزان هم کههت   ههاز موهدول  را اراههه  مه  

  رهتههار تواتکهت  اتهد عمهق را بدسهت رورله و وههکپ سه  ب هد  تصهاویر را رسههم اننهده لر ایهو مدایه  لر ابتههدا بها بوهو بهر رو  یههه رو  لرون یهاب  وابکهت  به

اه  اهرلن وابکهت   بی هتر رن به  رهتهار ییککهپ هها  تصهویر سه   بهر بس هول بخ هیدن به  رن گرلیهده اسهته لر الامه  بها اسهت اله از ایهو رو  تصویر، با اضه

 گیر  ارله استهم دل میزان عمق لر ایو توع تصاویر را با لنت بالاتر  اتدازه 4تویو لر مراحپ تسای  اقرا  هم کت   هاز  و ات ان ق ت ساز 

 

 تصاویر لو چ م ، ریز ییککپ، لرون یاب ، هم کت   هاز هواژه: ااید 

 

 

                                                           
1 Stereo Images 
2 Interpolation 
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4 Fitting 


